
Examen de Sistemas Electrónicos Digitales y Sistemas Basados en 
Microprocesador (Julio 2006). 

 
1. (1 puntos). ¿Qué registros se salvan automáticamente tras una interrupción en el pic 18F2550?. 
 
2. (1,25 puntos). Explica el mapa de memoria de los pic 18F2550. 
 
3. (1,25 puntos) ¿Cuánto tiempo tarda el PIC 18F2550 en ejecutar instrucciones al salir del modo 
PRI_IDLE (modo IDLE con oscilador primario) si el oscilador primario está programado en modo  
XT? Justifica la respuesta. 
 
4. (1,25 puntos). Explica brevemente el proceso de escritura en la memoria FLASH. 
 
5. (1,25 puntos). ¿Cómo se determina la máxima resolución del conversor A/D del pic 18F2550?.  
 
6. (1,25 puntos). Explica el funcionamiento de la circuitería de recepción del puerto serie EUSART 
del pic 18F2550. 
 
7. (2,75 puntos)  Implementar un reloj de cuenta atrás que trascurridos 10 seg después del arranque 
del micro encienda un led situado en el pin 0 del puerto b y se pare. El contador se debe 
implementar utilizando el módulo CCP1 en modo comparación y el timer1. Explicar la 
configuración de  los módulos y el programa que implementa la aplicación. (Suponer un oscilador 
de 1MHz). (Los registros asociados al puerto b son: TRISB para configurar como entrada o salida, 
PORTB para leer o escribir un valor en el puerto y ADCON1=0x0F para configurar el puerto como 
entradas/salidas digitales). 

 



 

 
 

 

 


