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ROCTransformadaSeñal
Transformadas de z básicas (1)
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ROCTransformada bilateralSeñal

Transformadas bilaterales para señales que son distintas
de cero para n<0
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X(z)Y(z)
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X(z/α)
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X(z)

Transformada 
unilateral
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Transformada 
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ROCSeñal

Propiedades de la transformada z
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Propiedades de corrimiento en el tiempo de la transformada z unilateral
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