L - UNIVERSITAT DE VALENCIA
Informatica Gréfica
I.l.

Boletin 3
Curso 2002-2003

Sealacurva paramétricag(t) = (t, t°) y lacurvah(t) = 2t + 1, £ + 4t + 1) paraE t £ 1.

Ademas se cumpleque (1) = (1,1) = h(0). Es decir que & punto (1,1) es la unién de estas

dos curvas y por tanto tienen continuidad C° .

a) ¢Tienen ademés continuidad C* en € punto de union? (necesitas calcular los vectores
dgdt (1) y ch / dt (0))

b) ¢Tienen continuidad G' en ese punto?

Calculaapartir de la expresion de las curvas de Hermite cud seria la condicidn de que dos
curvas unidas tuvieran continuidad C* . (Eraesperable e resultado que has obtenido?

Determina en una curva de Bézier la posicion P(t) de los puntos t= 0.2, 0.5, y 0.9 cuando
los puntos de control son (2,3) (6,6) (8,1) (4,-3).

Demostrar que la composicion de dos rotaciones de angulos Q; y Q> es equivaente d una
rotacion de angulo Q; + Q. .Esdecir, probar que R(Q:) R(Q2) =R (Q: + Q)

Probar que la multiplicacion de matrices de transformacién para cada una de estas
secuencias de operaciones es conmutativa

a) Dos rotaciones sucesivas

b) Dos trasaciones sucesivas

¢) Dos escadados sucesivos

d) Un escalado uniforme (Sx = Sy) y unarotacion

Calcula la matriz de transformacion de una rotacién de 30 grados sobre € punto (-2, 3) y
determina en qué punto se transforma & punto de coordenadas del mundo (1, 2).

Construye la matriz de transformacién de una reflexion sobre un gje que forma un angulo b
con €l ge de abcisas del sistema de coordenadas del mundo.

Cualquier transformacion afin estad completamente determinada especificando lo que hace
con tres puntos. Encuentra la matriz de la transformacion afin que convierte a un triangulo
C con vertices (-3, 3) (0, 3) y (0, 5) en un triangulo equilatero D con vértices (0, 0) (2, 0) y
1,
(Nota: Pararesolver este problema plantea la siguiente secuencia de transformaciones:
Traslada C haciaabajo en 3y aladerechaen 3 para colocar €l vértice (-3, 3) en (0, 0)
Escalaen x por 2/3y eny por 3/ 2 paraque el triangulo C coincida con D en anchuray altura
Traslada por —1/ O8 en ladireccién x para alinear el vértice de arribade C con el de arriba de D

)

Demuestra con un gemplo numérico la importante propiedad de las transformaciones del
sdlido rigido que dice que la matriz de esta transformacién se puede halar colocando por
filas los vectores unitarios del sistema de coordenadas que ha sufrido esta transformacion
respecto de otro de referencia que es e del mundo.




